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Wymagania wstepne

Posiada wiedze podstawowg z zakresu matematyki, obejmujgcg rachunek wektorowy, rozniczkowy i
catkowy. Potrafi logicznie myslec i uczy¢ sie ze zrozumieniem, korzysta¢ z podrecznikdéw. Ma swiadomos¢
koniecznosci poszerzania swoich kompetencji, rozumienie potrzebe uczenia sie i pozyskiwania nowej
wiedzy.

Cel przedmiotu

Nabycie wiedzy teoretycznej w zakresie mechaniki punktu materialnego oraz mechaniki bryty sztywnej.
Zapoznanie studentéw z metodami rozwigzywania zadan z mechaniki technicznej. Nabycie umiejetnosci
samodzielnego rozwigzywania zadan z mechaniki technicznej oraz analizy otrzymanych wynikow.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1. Student ma podstawowg wiedze z mechaniki punktu i mechaniki bryty sztywnej, w zakresie zagadnien



okreslonych przez tre$ci programowe wiasciwe dla danego kierunku studiow.

2. Student ma syntetyczng wiedze z r6znych dziatdbw mechaniki, niezbedng do zrozumienia zjawisk
zachodzacych w przyrodzie i technice.

3. Student ma podstawowg wiedze dotyczgcg obliczen inzynierskich obejmujgcych obszar mechaniki.
Student zna metody rozwigzywania zadan z mechaniki

Umiejetnosci:

1. Posiada umiejetnos¢ modelowania uktadéw mechanicznych w oparciu o uzyskang wiedze teoretyczng
w zakresie mechaniki technicznej i matematyki.

2. Posiada umiejetnos¢ rozwigzywania zadan z mechaniki techniczne;j.

3. Posiada umiejetnosc¢ analizy i interpretacji uzyskanych wynikow.

Kompetencje spoteczne:

1. Student rozumie potrzebe doskonalenia swoich kompetencji i dalszego uczenia sie. Potrafi
samodzielnie pogtebia¢ swojg wiedze w przedmiocie.

2. Student jest Swiadomy znaczenia wiedzy z dziedziny mechaniki technicznej w ksztatceniu przysztych
inzynieréw.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Zaliczenie wyktadu na podstawie korncowego kolokwium. Prog zaliczeniowy: 50%
Zaliczenie ¢wiczen na podstawie kolokwiow oraz aktywnos$ci na zajeciach. Prog zaliczeniowy: 50%
punktow mozliwych do zdobycia na kolokwiach i za aktywno$¢.

Tresci programowe

1. Elementy rachunku wektorowego
2. Redukcja uktadu sit

3. Wiezy

4. Statyka ptaska i przestrzenna

5. Kinematyka punktu

6. Kinematyka bryly sztywnej

Tematyka zaje¢

Wyktad:

Ad.1. Rachunek wektorowy; dodawanie wektoréw, iloczyn skalarny, iloczyn wektorowy, zapis wektora
przy pomocy wspotrzednych, wersory osi uktadu wspoétrzednych, rzut wektora na os, wektor
jednostkowy, modut wektora, moment wektora wzgledem punktu, moment wektora wzgledem osi,
zadania ilustrujgce omawiane zagadnienia

Ad.2. Twierdzenie o redukcji uktadu sit; moment gtéwny i wektor gtéwny, niezmienniki redukcji, uktady
sit mechanicznie réwnowazne, os$ gtébwna, skretnik, tw. Varignona, przypadki szczegdlne redukciji
Ad.3. Postulat wiezow; podstawowe typy wiezow wystepujgce w uktadach ptaskich i przestrzennych,
(podpora przegubowa ruchoma, nieruchoma, sztywne mocowanie, lina, gtadkie lub chropowate
podtoze, zawias, tozysko itp.) sposoby uwalniania z wiezéw uktadu mechanicznego, sity i momenty
reakcji wiezow

Ad.4. Statyka a w tym; postulaty statyki, warunki rownowagi réznych uktadéw sit, uwalnianie z wiezéw,
badanie rownowagi belek i ram ptaskich, obliczanie kratownic metodg rownowazenia wieztdow i metodg
Rittera, uktady bryt zwigzanych, tarcie slizgowe, tarcie ciegien, opdr toczenia

Ad.5. Definicja toru, predkosci i przyspieszenia punktu, opis ruchu punktu w ukfadzie kartezjanskim i
biegunowym, naturalny uktad wspotrzednych, przyspieszenie styczne i normalne, promien krzywizny
toru, droga, uktadanie kinematycznych rownan ruchu punktow mechanizmow i obliczanie na ich
podstawie pozostatych parametrow kinematycznych

Ad.6. Klasyfikacja ruchéw bryt sztywnych, liczba stopni swobody, tw. o rzutach predkosci, kinematyczne
rownania ruchu bryty, zwigzki wektorowe miedzy predkosciami i przyspieszeniemi punktow bryty
sztywnej, omdéwienie szczegolnych przypadkow ruchu z naciskiem na ruch postepowy, obrotowy i ptaski,
chwilowy srodek obrotu

Cwiczenia:

rozwigzywanie zadan z mechaniki w zakresie zagadnieh przedstawionych na wyktadzie



Metody dydaktyczne

1. Wykitad: prezentacja multimedialna, rozwigzywanie przyktadowych zadan na tablicy lub z

wykorzystaniem tabletu graficznego
2. Cwiczenia: rozwigzywanie zadan, dyskusja.

Literatura

Podstawowa:
1. J. Leyko, Mechanika ogdlna, t. 112, PWN, Warszawa, 2000
2. M. Lunc, A. Szaniawski, Zarys mechaniki ogélnej, PNW, Warszawa, 1959

3. M.E.Niezgodzinski, T.Niezgodzinski, Zbior zadan z mechaniki ogélnej, PWN, Warszawa, 1998

5. J. Misiak, Zadania z mechaniki ogdlnej, t. 1, 2i 3, WNT, Warszawa, 1992
6. J. Niziot; Metodyka rozwigzywania zadanh z mechaniki, WNT, Warszawa, 2002
7. W. Biaty, Metodyczny zbiér zadan z mechaniki, WNT, Warszawa, 2004

Uzupetniajgca:

1. A.Bedford, W.Fowler, Engineering Mechanics, Prentice Hall, 2002
2. R.C.Hibbeler, Engineering mechanics, PEARSON, 2013

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




